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- Anwendung

Aufgrund der schnelleren und exakteren Regelei-
genschaften kommen immer h&ufiger elektroni-
sche Drehzahlregler fiir die Drehzahl- bzw. Lastre-
gelung von Diesel- und Gasmotoren zum Einsatz.
Eine Drehzahlverstellung 1Rt sich durch Anderung
der SollwertgréRe des Reglers erreichen. Als Soll-
wertgeber dient Ublicherwsise ein Widerstand, der
manuell oder, bei automatischen Anlagen, iber
einen Stellmotor verdndert wird und dem Regler
ein der gewiinschten Drehzahl entsprechendes
analoges Signal zufiihrt.

Die zur Drehzahl- oder Lastverstellung eingesetz-
ten Gerite, wie Frequenzabgleicher oder Wirk-
lastverteiler, geben zur Sollwertnachfiihrung Ver-
stellimpulse, deren Dauer von der Regelabwei-
chung abhdangig ist.

Der elekironische Sollwertgeber KRV iibernimmt
die Funktion des motorbetriebenen Sollwertpoten-
tiometers und setzt die zur Drehzahl- oder
Lastverstellung dienenden Impulse in ein Ana-
logsignal um, das direkt auf den Regler wirkt; es
werden schnelle und exakie Regeleigenschaften
erreicht.

Der Vorteil des KRV gegeniiber den bisher einge-
setzten motorbetriebenen Potentiometern liegt vor
allem darin, daR die Reaktionsgeschwindigkeit der
Regelstrecke stufenlos einstellbar ist und so opti-
mal angepallt werden kann. Dariiber hinaus ar-
beitet der KRV verschleil¥frei, so dal die haupt-
sachlich beim Einsatz von Potentiometern auftre-
tenden Stérungen durch Verschlei® ausgeschlos-
sen sind.

Je nach Motorreglertype werden Gerdte mit dem
Strombereich -10 -0 +10 pA und -20 -0 +20 pA ge-
liefert.

~ Aufbau

Der KRV wird in einem Kunststoffgehduse mit
Schnappbefestigung geliefert. Die AnschluBklem-
men sind von auBen zugénglich.

An einem Potentiometer auf der Front kann die
maximale Strombegrenzung des Regelstroms im

Bereich von 0-10 pA bzw. 0-20 pA eingestellt wer-
den.
Am 2. Potentiometer kann die Empfindlichkeit,
d.h. die Reaktionsgeschwindigkeit, eingestellt wer-
den.
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Funktion

Nach Anlegen der Versorgungsspannung zeigt die
griine Leuchtdiode "EIN" den betriebsbereiten Zu-
stand an. Die Ansteuerung erfolgt Uiber die folgen-
den Eingangsklemmen und wird durch Leuchtdio-
den angezeigt:

Klemme 5 = Drehzahl tiefer
Klemme 6 = Drehzahl héher
Klemme 7 = Freigabe

Wenn der Freigabekontakt gedffnet ist, wird der
Strom, der als SollwertgroBe in den Regler ein-
greift, unverzdgert auf "0" gesetzt. Dadurch 13uft
der Motor jetzt mit der an einem separaten Poten-
tiometer am Regler eingestellten Leerlaufdrehzahl.
Wenn die Drehzahl veréndert werden soll, ist der
Freigabekontakt zu schlieBen. Er muR dauernd
geschlossen bleiben. Durch Betédtigung der Kon-
takte "Drehzahl tiefer" bzw. "Drehzahl héher" wird
der Strom bis zum maximal eingestellten Héchst-
wert in den negativen bzw. in den positiven Be-
reich gefahren.

Die Lange des Verstellimpulses bestimmt die An-
derungsgréRe des Stromes. Uber das Potentio-
meter "Empfindlichkeit" kann zusétzlich die Reak-
tionszeit des Motors an die Regelung angepafR3t
werden. Die Verstellzeit ist abhangig vom einge-
stellten max. Ausgangsstrom Ina und der einge-
stellten Empfindlichkeit, siehe Diagramm 1.

Der maximal zuldssige Regelstrom mull begrenzt
werden, um zu verhindern, dafl die Maschine in
Uberlast gefahren werden kann. Der max. Strom-
wert ist abhdngig vom eingesetzten Regler und
betragt bei Heinzmann-Reglern ca. 10 - 12 pA und
bei Barber Colman-Reglern ca. 5 pA. Bei offenem
Freigabekontakt betragt der Regelstrom 0 pA;
hierbei wird in der Regel die Leerlaufdrehzahl des
Motors am Motorregler eingestellt. Zur Abstellung
der Maschine, bzw. bei Ausschalten des Genera-
torschalters kann der Freigabekontakt getffnet
werden. Hierdurch wird der Motor unverzégert auf
Leerlaufdrehzahl gebracht.

Technische Daten

Betriebsspannung:
Stromaufnahme:

Regelstrom bei Ausflihrung 20 pA
Regelstrom bei Ausfiihrung 10 pA

Empfindlichkeit:
Veranderung der Verstell-
zeit von O pA bis zum einge-
stellten Stromwert Inax beim
Anlegen eines Dauersignals)

Eingangswiderstand des Reglers:

Schutzart:
Einbaulage:
Gewicht:

Temperaturbereich: -20°C bis +55°C

20V bis 33V
maximal 80 mA

-20 bis +20 pA
-10 bis +10 pA

Verstellzeit gemaR Diagramm 1, max. 200 s

5 bis 30 kOhm

IP 20
beliebig
0,5 kg
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Diagramm 1: Verstellzeit in Abhangigkeit vom Ausgangsstrom Inabei KRV 20 pA

Eingesteltter Ausgangsstrom

Empfindlichkeit
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Verstellzeit bei Dauersignal am Eingang

Einstellbeispiel:
z.B. bei Empfindlichkeit Stufe 5 und eingestelltem
Imax = 10 pA betragt die Verstellzeit von 0 auf 10
1A bei Dauersignal ca. 50 s, von 0 auf 2 pA ca. 10
S.
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Einstell- bzw. Inbetriebnahmehinweise

Prufen, ob das Gerdt gemaR Schaltplan angeschlossen ist und ob abgeschirmte Leitungen
verlegt wurden. Die Leitungen missen verdrillt verlegt werden, die Abschirmung ist nur am
KRV zu erden, sie mul am Regler offenbleiben. '

Freigabekontakt &ffnen, MeRgerst mit Bereich 0-20 pA an Klemme 8 und 9 zusitzlich an-

schlieen und Spannungsversorgung an Klemme 1 und 2 anlegen. Das MeRgerat mull 0 pA
anzeigen.

Starten des Motors gemaR Herstellervorschrift und Einstellung des vorhandenen Drehzahlreg-
lers auf Leerlaufdrehzahl.

Grundeinstellung wie folgt vornehmen: Potentiometer Inax auf den Wert 5 pA, Potentiometer fir
Empfindlichkeit auf Stufe 5 einstellen, Freigabekontakt anlegen, Drehzahl durch Dauersignal
an Klemme 6 erhéhen, dabei Drehzahl- bzw. Frequenzmesser und Amperemeter becbachten.

Bei Erreichen des max. eingestellten Ausgangsstroms muR die Leerlaufdrehzahl ca. 2 % tiber
der Nenndrehzahl liegen.

Bei zu hohem Wert muB I verringert werden, bei zu niedrigem Wert muB I entsprechend
erhéht werden.

Durch Offnen und SchlieRen des Freigabekontaktes prifen, ob die gewiinschte Drehzahlénde-
rung eintritt.

Drehzahl durch Offnen des Freigabekontaktes auf Leerlaufdrehzah! fahren. Anlage mit anderen
Aggregaten bzw. mit dem Netz synchronisieren und priifen, ob bei dem eingesteliten Iy die
Nennleistung des Aggregates erreicht wird. Wird die Nennleistung bei einem Stromwert, der
unter Ima liegt, erreicht, ist der |ncWert auf diesen Wert zu begrenzen, bei Nichterreichen ent-
sprechend zu erhéhen.

Wenn die Verstellgeschwindigkeit zu gering ist, muR die Empfindlichkeit erhoht (Poti nach
recht drehen) bzw. bei zu schnellen Reaktionen reduziert werden (Poti nach links drehen).

Bei Pendelungen, Regler durch Offnen der Klemmen 8 und 9 abklemmen und priifen, ob Pen-
delung vom Regler oder Gasgemisch herriihrt.

Lastpendelungen lassen sich durch Verringerung der Empfindlichkeit reduzieren
(Poti nach links drehen).




